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Caractéristiques:

Dimensions: 165x165x30mm
Poids: 50g
Autonomie: Env 6mn
Accus LiPo: 7,4V 300mA
Récepteur: 5 voies PENTA
Moteurs: GWS
Gyrométres: MURATA

Platine de commande: P. ZUNINO
Cellule et propulsion: JC PESCE

Micro X4 Pascal Zunino / Jean-Claude Pesce

www.pasc al.zuruno.Fr
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Micro X4




